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Titel: Wischerantrieb und Verfahren zur Montage des 
Wi scherantriebs an eineni Tragerrahmen 

Die Erfindung betrifft einen Wischerantrieb mit einem Gehause, 
einem Reversiermotor und einem dem Reversiermotor 
nachgeschalteten Getriebe, wobei an der Getriebeabtriebswelle 
ein Schwingenelement zura Antrieb mindestens eines Wischerarms 
Oder eines Wischerarmgestanges vorgesehen ist und wobei der 
Arbeitsbereich des Schwingenelements in einem durch zwei 
mechanische Anschlage begrenzten Schwenkbereich liegt. 

Reversiermotoren zur Verwendung in Wischerantrieben, 
insbesondere fur Scheibenwischanlagen von Kraf tf ahrzeugen, 
zeichnen sich dadurch aus, dass ihre Drehrichtung entsprechend 
den sich auf einer Windschutzscheibe oder 'einer Heckscheibe 
hin- und herbewegenden Wischblattern umkehrbar ist. Dies hat 
den Vortoil, dass ein Gestange zum Antrieb yon zwei Wischarmen - 
sehr klein bauen kann oder dass jeder Wischarm durch 
Ankopplung an einen eigenen Antriebsmotor unabhangig betrieben 
werden kann und somit gegebenenf alls kein Obertragungsgestange 
benotigt wird. 

Die Umkehrung der Drehrichtung wird durch elektrische 
Ansteuerung des Reversiermotors erreicht . Der Reversiermotor 
treibt also das nachgeschaltete Getriebe sowie das an der 
Getriebeabtriebswelle vorgesehene Schwingenelement, das 
wiederum zum Antrieb eines Wischerarms oder eines 
Wischerarmgestanges geeignet ist, an, bis der Wischerarm eine 
seiner Endlagen auf einer zu reinigenden Scheibe erreicht hat. 
In der Endlage des Wischerarms wird der Reversiermotor derart 
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angesteuert, dass sich dessen Drehrichtung umkehrt, so dass 
ein Antrieb des Wischerarms in der entgegengesetzten Richtung 
erfolgt, bis der Wischerarm die andere Endlage erreicht hat 
Der Wischerarm wird also durch entsprechende Steuerung 
innerhalb seines zwischen den Endlagen des Wischerarms 
angeordneten Arbeitsbereichs bewegt . 

Bei Defekt der Steuerung des Reversiermotors besteht die 
Gefahr, dass der Wischerarm oder das Wischerarmgestange uber 
die Grenzen des Arbeitsbereichs hinaus bewegt wird. Somit 
bewegen sich die mit .dem Schwingenelement gekoppelten 
Wischerarme uber ihren Wischbereich hinaus und konnen Schaden 
an der Fahrzeugkarosserie oder an Aggregaten im Motorraum • 
verursachen. Daruber hinaus kann auch der Wischerantrieb 
selbst beschadigt werden. 

Urn eine solche Beschadigung bei einem Ausfall der Steuerung 
eines Reversiermotors • zu vermeiden, wird gemafi der WO 02/22409 
Al vorgeschlagen, dass ein mit einer Motorkurbel verbundenes 
Antriebselement -mit Anschlagen zusammenwirkt , die ein 
Oberschwingen uber die Umkehrpositionen des Scheibenwischers 
hinaus verhindern.Dies ist eine einfache und effektive 
MaJinahme, urn bei Defekten der Steuerung des Reversiermotors 
eine -Beschadigung am • Fahrzeug,- an Fahrzeugaggregaten- oder-am ... 
Wischerantrieb zu verhindern. 

Nachteilig bei dem genannten Stand der Technik ist jedoch, 
dass die Prufung und Montage des Wischerantriebs aufwandig ist 
und ein zuverlassiger Betrieb nach langer Betriebsdauer nicht 
gewahrleistet ist. Um den Rundlauf der noch nicht an einem 
Tragerelement montierten Motor-/Getriebeeinheit prtifen zu 
kSnnen, wird auf die Getriebeabtriebswelle ein 
Schwingenelement aufgesetzt . Nach Abschluss der 
Rundlaufprufung wird das Schwingenelement wieder von der 
Getriebeabtriebswelle abgenommen und die Motor- 
/Getriebeeinheit an einem Tragerelement montiert, das die 
weiter oben beschriebenen Anschlage zur Begrenzung des 



Schwenkbereichs des Wischerantriebs tragt . AbschlieJJend wird 
das Schwingenelement so auf die Getriebeabtriebswelle 
aufgesetzt, dass das freie Ende des Schwingenelements zwischen 
den Anschlagen verschwenkbar ist. 

Hiervon ausgehend ist es Aufgabe der Erfindung, einen 
gattungsgemaiien Wischerantrieb derart weiterzubilden,' dass die 
Montage vereinfacht wird. 

Diese Aufgabe wird bei einem Wischerantrieb der eingangs 
beschriebenen Art erf indungsgemali dadurch gelost, dass 
mindestens ein Anschlag derart losbar und/oder bewegbar 
ausgebildet ist, dass das Schwingenelement bei der Montage des 
Wischerantriebs an einem Tragerrahmen aus einer ersten 
Montagestellung, die auBerhalb des Schwenkbereichs liegt, ohne 
Behinderung durch den Anschlag in den Schwenkbereich bewegt 
werden kann. 

Dadurch, dass mindestens ein Anschlag losbar und/oder bewegbar 
ausgebildet ist, kann das Schwingenelement bei der Montage des 
Wischerantriebs an einem normalerweise karosserief esten 
Tragerrahmen aus einer ersten Montagestellung in den 
Schwenkbereich bewegt werden. Die erste Montagestellung liegt 

auBerhalb des- Schwenkbereichs. Der •Sohwenkbereieh- ist durch 

zwei mechanische Anschlage begrenzt, von denen jedoch 
mindestens ein Anschlag I6sbar und/oder bewegbar ausgebildet 
ist . 

Im Normalbetrieb des Wischerantriebs bewegt sich das 
Schwingenelement nur in einem Arbeitsbereich, der innerhalb 
des durch die zwei mechanischen Anschlage begrenzten 
Schwenkbereichs liegt. Dies hat den Vorteil, dass sich im 
Normalbetrieb das Schwingenelement und die Anschlage nicht 
beriihren, wodurch die Bauteile mechanisch beansprucht werden 
und erne unerwunschte Gerauschentwickiung stattfindet. Das 
Schwingenelement schlagt erst dann gegen die mechanischen 
Anschlage, wenn die Steuerung des Reversiermotors einen Defekt 



4 



aufweist, so dass dann die Bewegung des Schwingenelements auf 
den zwischen den mechanischen Anschlagen begrenzten 
Schwenkbereich begrenzt wird. 

Nach einer ersten Aus fiihrungs form ist mindestens ein Anschlag 
auf mindestens einem Zusatzelement unlosbar angeordnet, wobei 
das Zusatzelement losbar an einem Bauteil des Wischerantriebs, 
insbesondere am Gehause, befestigbar ist. Bei dieser 
Ausfuhrungsform ist also nicht der Anschlag unmittelbar vom 
Wischerantrieb losbar und/oder zu dies em relativ bewegbar, 
sondern der Anschlag ist auf einem Zusatzelement vorgesehen, 
das seinerseits losbar an einem Bauteil des Wischerantriebs 
und insbesondere an dem Gehause befestigbar ist. Dies hat ' 
einerseits den Vorteil, dass die Handhabung der Anschlage bei 
ihrer Montage erleichtert wird, und andererseits den Vorteil, 
dass durch das Zusatzelement weitere Funktionen verwirklicht ' 
werden konnen. 

Es konnen beide Anschlage auf einem Zusatzelement vorgesehen 
sein oder jeweils ein Anschlag auf zwei Zusatzelement en . Bei 
Verwendung eines Zusatzelements wird die Anzahl der Bauteile 
minimiert, bei Verwendung von zwei kleineren Zusatzelementen 
kann Material und Gewicht eingespart werden. 

Wie bereits erwahnt, kSnnen mit einem Zusatzelement weitere 
Funktionen verwirklicht werden. Vorteilhaf terweise ist 
mindestens ein Zusatzelement zur Austibung einer Haltef unktion 
far eine Verbindung zwischen dem Gehause und einem 
Tragerrahmen geeignet . Das Zusatzelement dient also nicht nur 
als Trager fur einen oder zwei Anschlage, sondern auch als 
Befestigungselement, urn eine Verbindung zwischen dem Gehause 
des Wischerantriebs und -einem Tragerrahmen sicherzustellen . 
Durch Integration der Anschlag- und der Haltefunktion in einem 
Bauteil kann. die Anzahl der Bauteile des Wischerantriebs 
verringert werden und die Montage des Wischerantriebs 
erheblich erleichtert -werden. Hierdurch ist eine besonders 
kostengunstige Fertigung moglich. 



In Ausgestaltung der Erfindung ist das Zusatzelement in 
verschiedenen Lagen und/oder in verschiedenen Positionen 
losbar an einem Bauteil des Wischerantriebs, insbesondere am 
Gehause, befestigbar. Dies hat den Vorteil", dass das 
Zusatzelement oder die Zusatzelement e in verschiedenen 
Einbausituationen verwendet werden konnen, die beispielsweise 
auftreten, wenn ein Reversiermotor in verschiedenen Fahrzeugen 
verschiedene Relativlagen zu den zu reinigenden Scheiben 
einnimmt. Somit kann der Schwenkbereich durch die in 
verschiedenen Lagen und/oder an verschiedenen Positionen 
losbar am Gehause bef estigbaren Zusatzelemente variabel 
eingestellt werden. Dabei kann das gleiche Zusatzelement in 
verschiedenen Wischerantrieben verwendbar sein, wodurch 
verschiedene Wischerantriebe mit gleichen Bauteilen 
darstellbar sind. 

Das Zusatzelement ist an mindestens einem, vorzugsweise an 
mehreren Bef estigungspunkten an einem Bauteil des 
Wischerantriebs, insbesondere am Gehause, befestigbar. Bei 
Verwendung eines Bef estigungspunkts ist das Zusatzelement 
besonders einfach und schnell montierbar. Urn jedoch Krafte 
beziehungsweise Momente, die bei Einwirken des 

Schwingenelements auf einen- Anschlag auftreten konnen-, 

besonders gut ableiten zu konnen, ist es vorteilhaft, 
mindestens zwei Bef estigungspunkte fur das Zusatzelement 
vorzusehen. Somit ist das Zusatzelement derart am Gehause des 
Wischerantriebs gesichert, dass ein Verschieben des Anschlags 
bei Aufprall des Schwingenelements ausgeschlossen ist, so dass 
die Anschlage den Schwenkbereich des Schwingenelements 
zuverlassig begrenzen konnen. 

Das Zusatzelement ist vorzugsweise als Blechf ormteil 
ausgebildef. Somit konnen auch Zusatzelemente, die 
gleichzeitig mehrere Funktionen verwirklichen und deswegen 
eine komplexe Geometrie aufweisen konnen, sehr kostengiinstig 
hergestellt werden. 
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Es kann vorteilhaft sein, dass das Zusatzelement unlosbar mit 
dem Tragerrahmen verbunden ist. Durch diese Mafinahme kann bei 
der Montage des Wischerantriebs ein Handhabungsschritt 
eingespart werden, well das Zusatzelement und der Tragerrahmen 
bereits ein definierte Relativlage zueinander aufweisen. Die' 
unlSsbare Verbindung kann beispielsweise durch Schweifien, 
Loten, Kleben oder Nieten erzeugt sein. ' 

Nach einer zweiten Ausf iahrungsf orm der Erfindung ist 
mindestens ein Anschlag als separates Bauteil vorgesehen, das 
an exnem Bauteil des Wischerantriebs, insbesondere am Gehause, 
befestigbar ist. Hierdurch kann der mindestens eine Anschlag 
besonders einfach und stabil ausgefiihrt sein. Vorhandene 
Wischerantriebe kdnnen besonders einfach mit der 
erfindungsgemafien Begrenzung des Schwenkbereichs ausges tattet 
beziehungsweise nachgerustet werden. Wenn zwei Anschlage als 
separate Bauteile vorgesehen sind, kann der Reversiermotor 
auch ftir den Betrieb im Umlaufbetrieb eingesetzt werden. Auf 
dxese weise kann auf die ■ Bereitstellung von zwei verschiedenen 
Motoren far Wischerantriebe im Reversier- beziehungsweise im 
Umlaufbetrieb verzichtet werden. 

In Ausges taltung der .Erfindung 1st -der mindestens eine • 
Anschlag als Stift vorgesehen. Ein solcher Stift weist 
beispielsweise eine im Wesentlichen zylindrische Gestalt auf 
und ist beispielsweise mit einer Presspassung in das Gehause 
des Wischerantriebs einsetzbar. Der Stift kann auch vor der 
Montage des Wischerantriebs an einem. Tragerrahmen bereits im 
• Gehause angeordnet sein und relativ zum Gehause verschiebbar 
sern. Der Stift erstreckt sich dabei im Wesentlichen senkrecht 
ZU dSr Ebene ' in der sich ^s Schwingenelement bewegt. Somit 
kann mit einfachen Mitteln ein Anschlag zur Begrenzung des 
Schwenkbereichs des Schwingenelements gebildet werden. 

Nach einer dritten Ausf Uhrungsf orm wirken die Anschlage mit 
exnem bewegbar und/oder losbar an oder in dem Schwingenelement 



vorgesehenen Anschlagelement zusammen. Dies hat den 
wesentlichen Vort.il, .dass die Anschlage bereits . im Gehause 
des Wxscherantriebs integriert sein konnen und dass das 
Schwingenelement problemlos in seinen Schwenkbereich gebracht 
werden kann. Befindet sich das Schwingenelement in dem 
Schwenkbereich, kann das Anschlagelement vcrzugsweise im 
Wesentlichen senkrecht zur Ebene, in der sich das 
Schwingenelement bewegt, versetzt werden, so dass das 
Anschlagelement nunmehr mit den Anschlagen zusammenwirken kann 
. und erne Sicherung gegen eine Bewegung des Schwingenelements 
aus semem Schwenkbereich heraus geschaffen ist . 

. Das Anschlagelement kann beispielsweise als Stift ausgefuh^t 
sexn, der verschiebbar in dem Schwingenelement gelagert ist 
und aus einer Lage, in der er mit den . Anschlagen am 
Wischerantrieb nicht zusammenwirkt , in eine Lage verschoben 
werden, in der eine Bewegung des Schwingenelements uber die 
Anschlage hinaus nicht moglich ist. 

Vorteilhafterweise sind die Anschlage mit einem Bauteil des 
Wxscherantriebs, insbesondere mit dem Gehause, einstuckig 
ausgebildet. Beispielsweise sind die Anschlage Teil eines 
Gussgehauses, so dass auf die zusatzliche Montage von 
Anschlagen- -am* Gehause ■ verzichtet - werden* .. kann ,-Mierdurch kann • • - 
em Montageschritt eingespart werden. • 

Vorteilhafterweise ist der Tragerrahmen, an dem der 
Wxscherantrieb montierbar ist, als Rohrelement ausgebildet 
Dxes hat den Vorteil, dass die Lage des Wischerantriebs in 
mehreren Freiheitsgraden einstellbar ist. So kann der 
Wischerantrieb entlang der Lange des Rohrelements verschoben 
werden sowie urn dieses . herumgedreht werden, so dass eine 
optxmale Einstellung des Wischerantriebs zum Tragerrahmen 
bezxehungsweise zu einer Scheibe eines Fahrzeugs moglich ist. 

Vorteilhafterweise ist das Schwingenelement unlosbar mit der 
Getriebeabtriebswelle verbunden. Hierdurch wird vermieden, 
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dass sich wahrend des Betriebs des Wischerantriebs ein Spiel 
zwischen dem Schwingenelement und der Getriebeabtriebswelle 
ausbildet, durch das die Bewegung des angetriebenen 
Wischerarms oder Wischerarmgestanges ebenfalls mit Spiel 
behaftet ist. Eine unlosbare Verbindung kahn beispielsweise 
durch Schweiflen, Aufpressen oder Verstemmen gebildet sein/ 

Die Erfindung betrifft auilerdem ein Verfahren zur Montage 
eines insbesondere erf indungsgemafien Wischerantriebs an einem 
Tragerrahmen, wobei der Wischerantrieb ein Gehause, einen 
Reversiermotor und ein dem Reversiermotor nachgeschaltetes 
Getriebe aufweist, wobei an der Getriebeabtriebswelle ein 
Schwingenelement .zum Antrieb mindestens eines Wischerarms oder 
eines Wischerarmgestanges vorgesehen ist, und wobei der 
Arbeitsbereich des Schwingenelement s in einem durch zwei 
mechanische Anschlage begrenzten Schwenkbereich liegt, wobei 
folgende Montageschritte durchgefuhrt ' werden: 

a) gegenseitiges Ausrichten und Positionieren von 

. Gehause und Tragerrahmen, wobei das Schwingenelement eine 
Lage aufierhalb seines Schwenkbereichs einnimmt; 

b) Montage eines ersten Anschlags an einem Bauteil des 

Wis cher ant rdeb-s; - insbesondere- ; -an • dem-Gehause ; 

c) Befestigen des Gehauses an dem Tragerrahmen; 

d) Verschwenken des Schwingenelement s in den Schwenkbereich; 
und 

e) Montage eines zweiten Anschlags an einem Bauteil des 
Wischerantriebs, insbesondere an dem Gehause. 

Die genannten Schritte kdnnen auch in anderer Reihenfolge, 
insbesondere in der Reihenfolge a) , dj , b) , e) und c) oder a) , 
c), d) , b) und e) durchgefuhrt werden. Anstelle der Schritte 
b) und e) der letztgenannten Reihenfolge der Montageschritte 
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kann auch ein bewegbar und/oder losbar an oder in dem 

Schwingenelement vorgesehenes Anschlagelement verschoben 
werden. 

Die einzelnen Montageverf ahren sowie vorte'ilhafte 
Ausgestaltungen und Einzelheiten der Erfindung sind der 
folgenden Beschreibung zu entnehmen, in der die Erfindung 
anhand der in der Zeichnung dargestellten Ausf uhrungsbeispiele 
naher beschrieben und erlautert ist. 

In der Zeichnung zeigen: 

Figuren 1 a - e: einen Wischerantrieb mit einem 

Zusat zelement / 

Figuren 2 a - c: einen Wischerantrieb mit zwei 

Zusat zelementen; 



Figuren 3a- 



Figuren 4 a 



Figuren 5a- 



c: einen Wischerantrieb mit einem Zusatzelement 
gemafl einer zweiten Ausftihrungsf orm; 

c: eine Abwandlung der Ausf tihrungsf orm gemafi • 
Figuren 3 a - c; 



d: einen Wischerantrieb mit einem separat 
vorgesehenen Anschlag; 



Figuren 6 a - c: einen Wischerantrieb mit zwei separat 

vorgesehenen AnschlSgen; und 

Figuren 7 a - d: einen Wischerantrieb mit einem verschiebbar 

in einem Schwingenelement gelagerten 
Ans chl age 1 ement . 

In Figur 1 ist ein Wischerantrieb insgesamt mit dem 
Bezugszeichen 2 bezeichnet. Der Wischerantrieb weist ein 
Gehause 4 far einen Reversiermotor 6 und einem diesem 
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nachgeschalteten Getriebe 8 auf . Das Getriebe 8 ist mit einer 
Getriebeabtriebswelle 10 versehen, die aus dem Gehause 4 
hervorsteht und an deren Ende ein Schwingenelement 12 
aufgesetzt ist, das unlQsbar mit der Getriebeabtriebswelle 10 
verbunden ist. Die unlosbare Verbindung ist als 
Pressverbindung ausgestaltet . 

An dem der Getriebeabtriebswelle 10 abgewandten Ende des 
Schwingenelements 12 ist ein Gelenkbolzen 14 vorgesehen, der 
fest mit dem Schwingenelement 12 verbunden ist und zum Antrieb 
eines Wischerarms oder eines Wischerarmgestanges dient. 

Das Gehause 4 weist ferner insgesamt vier Gewindesockel 16 ; 
auf, die jeweils paarweise benachbart zu einem langlichen 
Rohraufnahmebereich 18 angeordnet sind. Der 
Rohraufnahmebereich 18 dient zur Aufnahme eines als 
Rohrelement ausgebildeten Tragerrahmens (siehe Figur lb) . 

Der Wischerantrieb 2 ist in der Figur la in seinem Zustand zu 
Beginn der Montage dargestellt. In Figur lb ist zusatzlich das 
Rohrelement 20 dargestellt, das in dem durch die Gewindesockel 
16 begrenzten Rohraufnahmebereich 18 eingelegt ist. Das 
Schwingenelement 12 ist in der Figur lb in einer ersten 
Schwingenposition 22 dargestellt-: 

Mit Bezug auf Figur 1c befindet sich das Schwingenelement 12 
in einer gegeniiber der ersten Schwingenposition 22 urn 180° in ' 
die Schwingenposition 24 verschwenkten Position. Zwischen dem 
ebenfalls in Figur lc dargestellten Rohrelement 2 0 und dem in 
der Schwingenposition 24 befindlichen Schwingenelement 12 ist 
ein Zusatzelement 26 gemaB der Einschubrichtung 28 teilweise 
in den zwischen dem Rohrelement 20 und dem Schwingenelement 12 
gebildeten Zwischenraum eingeschoben. Das Zusatzelement 26 ist 
als Blechformteil ausgebildet und weist einen ersten 
Anschlaghalteabschnitt 30 far einen ersten Anschlag 32 auf, 
der sich senkrecht zur Zeichenebene erstreckt. Das 
Zusatzelement 2 6 weist ferner einen zweiten 
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Anschlaghaltaabschnitt 34 far einen zwaitan Anschlag 36 auf 
dar szch abanfalls -senkrecht zur Zaichanabana arstrackt . Das 
Zusatzalamant 26 ist farnar mit insgssamt vier 
Durchgang S 13 chern 38 varsahen, der an Anordnung dar Anordnung 
der i, Fxgur la dargastalltan Gewindesockal 16 entspricht . Dia 
DurcbgangslSchar 38 begranzan Jawails paarwaisa ainan sich 
paraxial zu ra Rohrelamant 20 erstrsckandan Rohrhaltaabschnitt 

in Figur Id ist das Zusatzelement 26 in der Lage dargestellt, 
dxe es nach Fertigstellung der Montage des Wischerantriebs 2 
exnnxmmt. Das Zusatzelement 26 ist mit Schrauben 42, die die 
in Fxgur 1c dargestellten Durchgangslocher 38 durchgreifen/ in 
den in Figur la dargestellten Gewindesockeln 16 befestigt ' 
Somxt ist das Rohrelement 20 zwischen dem Gehause 4 und dem 
Rohrhalteabschnitt 40 des Zusatzelements 26 gesichert. 

Das Schwingenelement 12 ist gemafi Figur Id gegenuber der in 
Fxgur 1c dargestellten Lage 24 urn waiters 90= in eine dritte 
Schwxngenposition 44 verschwenkt. In der in Figur Id 
dargestellten Position liegt das Schwingenelement 12 an dem 
zwexten Anschlag 3 6 an. Der Anschlag 3 6 und der Anschlag 32 
begrenzen einen Schwenkbereich 98, innerhalb dessen das 

Schwingenelemenf-12-bewegbar ist. Der Arbeit sbereich- des 

Schwxngenelements 12 liegt innerhalb des Schwenkbereichs 98. 

In Figur le ist die Sicherung des Rohrelements 20 am 
Wischerantrieb 2 im Detail dargestellt. Das Rohrelement 20 ist 
in exnem Raum aufgenommen, der nach unten hin durch das 
Gehause 4 und seitlich durch die Gewindesockel 16 begrenzt 
ist. Das Rohrelement 2 0 ist nach oben hin durch das ~" 

Rohre'l! 1 ^ Rol - hal teabschnitt 40 an dem 

Rohrelement 20 anliegt, mit Hxlfe von Schrauben 42 gesichert. 

Die Montage des in den Figuren 1 a - i e dargestellten 
Wxscherantriebs 2 umfasst insgesamt funf Montageschritte . 
Zunachst wxrd das Rohrelement 20 in den Rohraufnahmebereich 18 
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des Gehauses 4 eingelegt (vergleiche Figuren la und lb) Im 
zweiten Schritt wird das Schwingenelement 12 aus seiner ersten 
Posxtxon 22 in seine zweite Position 24 verschwenkt (Figur lc) 
und in einem dritten Sohritt das Zusatzelement 26 gemaA 
Einschubrichtung 28 in den Zwischenraum zwischen dem 
Rohrelement 2 0 und dem Schwingenelement 12 geschoben (Figur 
lc) . in einem vierten Montageschritt wird das Zusatzelement 26 
an dem Gehause 4 gesichert, wobei das Rohrelement 20 
festgeklemmt wird (vergleiche Figuren id und le) . m einem 
abschliefienden Montageschritt wird das Schwingenelement 12 aus 
der in Figur lc dargestellten Position 24 in die in der in 
•Figur Id dargestellten Position 44 verschwenkt. 

Die im Folgenden beschriebenen Ausf tihrungsf ormen basieren im 
Prxnzip auf dem in Figur la dargestellten urspriinglichen 
Montagezustand des Wischerantriebs 2. Die Bezugs zeichen gemafi 
.Fxgur la sind fur die in den Figuren 2 . bis 7 dargestellten 
Ausf tihrungsf ormen beibehalten worden, wobei die Bezugszeichen 
nut Bezug auf die jeweilige Ausf uhrungs form in lOOer-Schritten 
erweitert wurden. Somit tragt der in Figur 2a dargestellte 
Wischerantrieb das Bezugszeichen 202. Samtliche mit Bezug auf 
Fxgur 2a dargestellten Bauteile 204 bis 218 entsprechen den in 
Fxgur la dargestellten Bauteilen 4 bis 18. So ist gemali Figur 

2a exn RohraufnaHm^fbsx-eich •21-8-vorges^hen/ der- jeweils 

paarweise von Gewindesockeln 216 begrenzt ist. GemalJ Figur 2b 
ist xn dem Rohrauf nahmebereich ein Rohrelement 220 eingesetzt, 
das fest mit einem Zusatzelement 226 verbunden ist. Das 
Zusatzelement 226 weist einen Anschlaghalteabschnitt 230 auf, 
an dessen Ende ein erster Anschlag 232 vorgesehen ist, der 
sxch senkrecht zur Zeichenebene erstreckt. Das Zusatzelement 
226 weist zwei DurchgangslScher 238 auf, die auf beiden Seiten 
exnes Rohrhalteabschnitts 240 vorgesehen sind und von 
Schrauben 242 durchgriffen sind, die in den in Figur 2a 
dargestellten Gewindesockeln 216 befestigt sind Das 
Zusatzelement 226 ist durch eine Schweiliverbindung 246 in Form 
von zwei Schweifipunkten mit dem Rohrelement 220 verbunden 
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Mit Bezug auf Figur 2c ist das Schwingenelement 212 gegenuber 
der in Figur 2b dargestellten Schwingenposition 222 urn 270 
Uhrzeigersinn in eine zweite Schwingenposition 224 
verschwenkt. In dieser Position liegt das Schwingenelement 212 
am Anschlag 232 des Zusatzelements 226 an.' 

Es ist ferner ein zweites Zusatzelement 248 vorgesehen, das 
einen Anschlaghalteabschnitt 250 aufweist, auf dem ein zweiter 
Anschlag 252 angeordnet ist. Der zweite Anschlag 252 erstreckt 
sich ebenfalls senkrecht zur Zeichenebene . 

Das zweite Zusatzelement 248 weist zwei DurchgangslScher 254 
auf, die beidseitig eines Rohrhalteabschnitts 256 angeordnet 
sind und von Schrauben .258 durchgriffen sind, die in den in 
Figur 2a. dargestellten Gewindesockeln 216 befestigt sind. Die ' 
Anschlage .232 und 252 begrenzen einen Schwenkbereich 298, der 
sich im Wesentlichen uber 180° erstreckt. 

Zur Montage des in den Figuren 2 a - c dargestellten ' 
Wischerantriebs 2 02 sind die folgenden Montageschritte 
erforderlich. Zunachst wird das Zusatzelement 226 mit Hilfe 
der SchweiJJverbindung 24 6 an dem Rohrelement 220 befestigt. 
Das Rohrelement 220 und das Zusatzelement 226 werden dann als 
Baugruppe <dem-t3eh#use 204- des- -Wischerantriebs -202 zugefuhr-t,- • 
so dass das Rohrelement 220 in den Rohraufnahmebereich 218 
aufgenommen ist. Im nachsten Schritt wird das Zusatzelement 
226 mit Hilfe der Schrauben 242 am Gehause 204 des 
Wischerantriebs 2 02 befestigt (vergleiche Figur 2b) . Im 
nachsten Schritt wird das Schwingenelement 212 aus der in 
Figur 2b dargestellten Position 222 urn 270° in die in Figur 2c 
dargestellte Position 224 verschwenkt, ih der das 
Schwingenelement 212 an dem Anschlag 232 des Zusatzelements 
226 zur.Anlage kommt. Im nachsten Schritt wird das 
Zusatzelement 248 mit Hilfe der Schrauben 258 am Gehause 204 
des Wischerantriebs 202 befestigt. 
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Der in Figur 3a dargestellte Wischerantrieb 3 02 entspricht im 
Wesentlichen dem in Figur la dargestellten Wischerantrieb 2 . 
Zusatzlich sind auf dem Gehause 304 insgesamt drei 
Befestigungspunkte 360, 362 und 364 vorgesehen. Die 
Befestigungspunkte 360 bis 364 sind bezogeh auf die 
Getriebeabtriebswelle 310 auf einem Kreisumfang und in einem 
Abstand von jeweils 120° angeordnet . 

Mit Bezug auf Figur 3b ist der Wischerantrieb 302 dargestellt, 
in dessen Rohraufnahmebereich 318 ein Rohrelement 320 
eingelegt ist. An dem Rohrelement 320 sind zwei Halteelemente 
366 angeordnet, die jeweils mittig einen Rohrhalteabschnitt 
368 aufweisen. Die Halteelemente 366 sind iibe-r 
Punktschweiflverbindungen 370 unlosbar mit dem Rohrelement 32-0 
verbunden. Die Halteelemente 3 66 weisen auf beiden Seiten der 
Rohrhalteabschnitte 368 Durchgangslocher 372 auf, die von 
Schrauben 374 durchgriffen sind, die in den in Figur 3a 
dargestellten Gewindesockeln 316 befestigt sind. 

Gemafi Figur 3c ist das Schwingenelement 312 gegenuber der in 
Fxgur 3b dargestellten Position 322 urn 270°' in die Position 
324 verschwenkt dargestellt. Gemafi Figur 3c ist ein 
Zusatzelement 376 vorgesehen, das im Wesentlichen 
kreisbogenf-ormig-,ausgebildet-.i.s.t- -und • sich-uber- circa ■ 240°. 
erstreckt. Das Zusatzelement 376 tragt an einem seiner freien 
Enden einen ersten Anschlag 378 und in einem Winkelabstand von 
cxrca 120° zum ersten Anschlag 378 einen zweiten Anschlag 380. 
Das Zusatzelement 3 76 ist mit Hilfe von drei 
Befestigungselementen 382, 384 und 386 an den in Figur 3a 
dargestellten Bef estigungspunkten 360, 362 und 364 gesichert 
Die Anschlage 378 und- 380 begrenzen einen Schwenkbereich 398, 
der sich tiber circa 180° erstreckt. 

Zur Montage des in Figuren 3 a - c dargestellten 
Wischerantriebs 302 sind die folgenden Schritte notwendig: 
Zunachst werden die Halteelemente 366 uber die 
SchweiJiverbindung 370 an dem Rohrelement 320 befestigt Im 
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folgenden Schritt wird die Baugruppe aus Rohrelement 320 und 
Halteelementen 366 dem Wischerantrieb 302 zugefuhrt und dort 
mit Hilfe von Schrauben 374 gesichert. Im nachsten Schritt 
wird das Schwingenelement 312 aus der ersten Schwingenposition 
322 in die zweite Schwingenposition 324 urn' circa 270° 
verschwenkt. Im abschliefienden Montageschritt wird das 
Zusatzelement 376 mit Hilfe der Bef estigungselemente 382 bis 
386 an den Bef estigungspunkten 3 60 bis 3 64 f ixiert . 

In den Figuren 4 a - c sind drei Abwandlungen gegenuber der in 
den Figuren 3 a - c dargestellten Aus fuhrungs form dargestellt. 
Das bei der Variante gemafi Figur 4a verwendete Zusatzelement 
47 6 erstreckt sich nicht wie das gemafi Figur 3c verwendete ; 
Zusatzelement 376 uber einen Winkel von ca. 240°, sondern 
lediglich uber einen Winkel von circa 120°. Das in Figur 4a 
dargestellte Zusatzelement 476 weist an seinen Enden jeweils 
einen Anschlag 478 beziehungsweise 480 auf . Das Zusatzelement 
476 ist an dem Gehause 404 des Wischerantriebs 402a mit Hilfe 
von zwei Bef estigungselementen 482 und 484 f ixiert. Der 
Befestigungspunkt 464 des Wischerantriebs 402a wird bei der in 
Figur 4a dargestellten Variante nicht verwendet. Die Anschlage 
378 und 480 begrenzen einen Schwenkbereich 498a des 
Schwingenelements 412, der sich viber circa 240° erstreckt. 

Bei der in Figur 4b dargestellten Variante wird das gleiche 
Zusatzelement 476 verwendet wie bei dem Wischerantrieb 402a 
gemafi Figur 4a. Das gemafi Figur 4b verwendete Zusatzelement 
476 ist an den verdeckt dargestellten Bef estigungspunkten 462 
und 464 mit Hilfe von zwei Bef estigungselementen 484 und 486 
befestigt. Die endseitig am Zusatzelement 476 ausgebildeten 
Anschlage 478 und 480 begrenzen einen Schwenkbereich 498b, der- 
sich im Wesentlichen Uber 240° erstreckt und gegenuber dem in 
Figur 4a dargestellten Schwenkbereich 498a urn circa 120° im 
Uhrzeigersinn versetzt ist. 

Das in Figur 4c dargestellte Zusatzelement 476 ist mit 
Befestigungselementen 482 und 486 an den Bef estigungspunkten 
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460 und 464 bef estigt . Das Zusat zelement 476 begrenzt mit 
seinen Anschlagen 478 und 480 einen Schwenkbereich 498c der 
sich in Wesentiichen liber 240' erstreckt und gegenUber dem in 
Figur 4b dargestellten Schwenkbereich 4 98b urn circa 120° im 
Uhrzeigersinn versetzt ist. 

Die in Figur 5a dargestellte Ausf uhrungsform eines 
Wischerantriebs 502 entspricht dem in Figur la dargestellten 
Wxscherantrieb 2. In dem Rohraufnahmebereich 518 des 
Wischerantriebs 502 ist gemaiJ Figur 5Jt> ein Rohrelement 520 
exngelegt, das mit einem Halteelement 566 versehen ist, das 
einen mittig angeordneten Rohrhalteabschnitt 568 auf weist, der 
uber Punktschweifiverbindungen 570 mit dem Rohrelement 520 " 
verbunden ist. Das Halteelement 566 weist Durchgangslocher 572 
auf , dxe von Schrauben 574 durchgriffen sind, die in den in 
Fxgur 5a dargestellten Gewindesockeln 516 befestigt sind. Das 
Gehause 504 des Wischerantriebs 502 weist einen einstttckig mit 
dem Gehause 504 ausgebildeten Anschlag 588 auf, in dem eine 
Stufe 590 vorgesehen ist, die dem Rohrelement 520 zugewandt 
ist. 

Das Gehause 504 weist ferner eine Stif tauf nahme 592 auf. In 
dxese ist gemali Figuren 5c undSd ein Stift 594 eingesetzt, 
der alB zweitex-Anschlag dient .- Der Stif t 594 erstreckt sich 
xm Wesentiichen senkrecht zu der Schwenkebene des 
Schwingenelements 512. 

Zur Montage der in Figuren 5 a - d dargestellten 
Ausfiihrungsform des Wischerantriebs 502 sind die folgenden 
Schrxtte notwendig: Zunachst wird das Halteelement 566 Uber 
exne PunktschweiJJverbindung mit dem Rohrelement 520 verbunden 
Das Rohrelement 520 wird dann zusammen mit dem Halteelement 
566 dem Wischerantrieb 502 zugefUhrt und das Rohrelement 520 
in den Rohraufnahmebereich 518 im Gehause 504 des 
Wischerantriebs 502 eingesetzt. Im nachsten Schritt wird das 
Halteelement 566 an dem Gehause 504 mit Hilfe von Schrauben 
574 befestigt. AnschlieJiend wird das Schwingenelement 512 aus 
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einer ersten Schwingenposition 522 um circa 270° in eine 
zweite Schwingenposition 524 verschwenkt (vergleiche Figuren 
5b und 5c) . AnschlieiJend wird der Stift 594- in die 
Stiftaufnahme 592 gesetzt, so dass durch den gestuften 
Anschlag 588 und den Stift 594 ein Schwenkbereich 598 des 
Schwingenelements 512 begrenzt ist. 

Die in den Figuren 6 a - c dargestellte Ausf uhrungsform eines 
Wischerantriebs 602 entspricht weitgehend der in Figuren 5 a 
d dargestellten Ausf uhrungsform. Anstelle eines einstuckig xuit 
dem Gehause verbundenen Anschlags sind jedoch insgesamt gemafi 
Figur 6b zwei Anschlagauf nahmen 688 und 692 vorgesehen, in die 
gemali Figur 6c zwei jeweils als Anschlag dienende Stifte 690 
und 694 eingesetzt sind. Die Stifte 690 und 694 sind in den 
Dewexligen Aufnahmen 698 und 692 auf genommen , wie es bereits 
rait Bezug auf Figur 5d beschrieben wurde. 

Zur Montage der- in Figuren 6 a - c dargestellten 
Ausfuhrungsform des Wischerantriebs 602 sind die folgenden 
Schntte notwendig: Zunachst wird das Rohrelement 620 uber 
erne Punktschweifiverbindung mit dem Halteelement 666 
verbunden. Die beiden Bauteile werden dann als Baugruppe dem 
Wischerantrieb 602 zugefuhrt und das Rohrelement 620 in den 

Rdhraufnahmebereidh-61-8 e ingest t.-Axwchllofl end wird das •• 

Halteelement 666 uber Schrauben an dem Gehause 604 fixiert Im 
nachsten Schritt wird das Schwingenelement 612 aus der in 
Figur 6b dargestellten Schwingenposition 622 um circa 270° in 
die in Figur 6c dargestellte Schwingenposition 624 
verschwenkt. Abschlieliend werden die Stifte 690 und 694 ' in die 
Aufnahmen 688 und 692 eingesetzt. Durch die Stifte 690 und 694 
ist nunmehr ein Schwenkbereich 698 begrenzt, der sich tiber 
circa 180° erstreckt. 

in den Figuren 7 a - d ist eine weitere Aus fiihrungs form der 
Erfindung dargestellt. Der in Figur 7a dargestellte 
Wischerantrieb entspricht dem in Figur la dargestellten 
Wischerantrieb 2. Gema* Figur 7b ist ein Rohrelement 720 uber 
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eine Punkt schweiBverbindung mit einem Halteelement 766 
verbunden, das wiederum tiber Schrauben 774 mit dem Gehause 704 
des Wischerantriebs 702 verbunden ist. Das Gehause 704 weist 
zwei AnschlSge 788 und 792 auf, die jeweils eine Stufe 790 und 
794 aufweisen. 

In dem Schwingenelement 712 ist ein als Bolzen 796 
ausgebildetes Anschlagelement vorgesehen, das verschiebbar in 
• dem Schwingenelement 712 gelagert ist. Dies ist in Figur 7d im 
Detail dargestellt. In Figur 7d ist das Gehause 704 des 
Wischerantriebs 702 erkennbar, das die Gewindesockel 716 
aufweist. Benachbart zum in Figur 7d darges tell ten 
Gewindesockel 71.6 ist das Rohrelement 720 angeordnet, das tiber 
das Halteelement 766 und Schrauben 774 am Gehause 704 fixiert 
ist . Das in Figur 7d oben dargestellte Schwingenelement 712 
wexst endseitig einen Gelenkbolzen 714 auf , der zum Antrieb 
611163 n±Cht da ^estellteh Wischerarms oder WischerarmgestSnges 
dxent. An dem dem Gelenkbolzen 714 gegenuberliegenden Ende des 
Schwingenelements 712 ist dieses uber eine Press verbindung mit 
der Getriebeabtriebswelle 710 verbunden. • 

Zwischen der Getriebeabtriebswelle 710 und dem Gelenkbolzen 
714 tragt das Schwingenelement den Bolzen 7 96, der 
-verschiebbar- in- dem Schwingenelement • •712-gelagert- ist . -in-der -- 
in Fxgur 7d dargestellten Lage wirkt der Bolzen 796 mit der 
Stufe 790 des Anschlags 788 zusammen, so dass der 
Schwenkbereich des Schwingenelements 712 durch den Anschlag 
788 und durch den Anschlag 792 begrenzt ist. Insgesamt kann . 
das Schwingenelement 712 Positionen einnehmen, die innerhalb 
des Schwenkbereichs 798 (vergleiche Figur 7c) liegen. 

Zur Montage des in den Figuren 7 a - d dargestellten 
Wischerantriebs 702 sind die folgenden Schritte notwendig- 
Zunachst wird das Halteelement 766 tiber eine 
Punktschweifiverbindung mit dem Rohrelement 720 verbunden 
Anschliefiend wird die so gebildete Baugruppe dem 
Wischerantrieb 702 zugefahrt und dort uber Schrauben 774 an 
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dem Gehause 704 befestigt. Im nachsten Schritt wird das 
Schwingenelement 712 aus der in Figur 7b dargestellten 
Schwingenposition 722 in die in Figur 7c dargestellte 
Schwingenposition 724 gebracht . Anschliefiend wird das als 
Bolzen ausgebildete Anschlagelement 796 in' Richtung auf das 
Gehause 704 verschoben, so dass der Bolzen 796 mit den Stufen 
790 und 794 der Anschlage 788 und 792 zusammenwirken kann. 

Alle beschriebenen AusfUhrungsf ormen haben gemeinsam, dass die 
Montage des Wischerantriebs mit wenigen Schritten durchgefuhrt 
werden kann und sehr einfache und preisgunstige 
Montageelemente- verwendet werden kdnnen. 



Patentanspriiche 



Wischerantrieb (2, 202, 302, 402, 502, .602) mit einem 
Gehause (4), einem Reversiermotor (6) und einem dem 
Reversiermotor (6) nachgeschalteten Getriebe (8), wobei 
an der Getriebeabtriebs.welle (10) ein Schwingenelement 
(12) zum Antrieb mindestens eines Wischerarms oder eines 
Wischerarmgestanges vorgesehen ist, und wobei der 
Arbeitsbereich des Schwingenelement s (12) in einem durch 
zwei mechanische Anschlage begrenzten Schwenkbereich (;98) 
liegt, dadurch gekennzeichnet , dass mindestens ein 
Anschlag (32) derart losbar und/oder bewegbar ausgebildet 
ist, dass das Schwingenelement (12) bei der Montage des 
Wischerantriebs an einem Tragerrahmen (20) aus einer 
er s ten Montages tellung (22), die auiSerhalb des 
Schwenkbereichs (98) liegt, ohne Behinderung durch den 
Anschlag (32) in den Schwenkbereich (98) bewegt werden 
kann . 

Wischerantrieb (2, 202, 302, 402) nach dem Oberbegriff 
des Ansp.ruchs .1, oder... nach Anspruchl, .dadurch. 
gekennzeichnet, dass mindestens ein Anschlag (32) "auf 
mindestens einem Zusatzelement (26) unldsbar angeordnet 
ist, wobei. das Zusatzelement (26) ISsbar an einem Bauteil 
des Wischerantriebs (2), insbesondere am Gehause (4), 
befestigbar ist. 

Wischerantrieb (202) nach Anspruch 2, dadurch 
gekennzeichnet, dass zwei Zusatzelemente (22 6, 248) 
vorgesehen sind, auf denen jeweils ein Anschlag (232, 
252) vorgesehen ist. 

Wischerantrieb (2, 202) nach einem der Anspriiche 2 oder 
3, dadurch gekennzeichnet, dass mindestens ein 
Zusatzelement (26) zur Ausubung einer Haltefunktion far 
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5. 



eine Verbindung zwischen dem GehSuse (4) und einem 
Tragerrahmen (20) geeignet ist.' 

Wischerantrieb (202, 302, 402) nach einem der Ansprtiche 2 
bis 4, dadurch gekennzeichnet , dass das Zusatzelement 
(476) in verschiedenen Lagen und/oder an verschiedenen 
Positionen I6sbar an einem Bauteil des Wischerantriebs 
(402), insbesondere am Gehause (404), befestigbar ist. 

Wischerantrieb (2, 202, 302, 402) nach einem der 
Anspriiche 2 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass das 
Zusatzelement (3 76) an mindestens einem, vorzugsweise an 
mehreren Bef estigungspunkten (360, 362, 364) an einem 
Bauteil des Wischerantriebs (302), insbesondere am 
Gehause (304), befestigbar ist. 

Wischerantrieb (2, 202, 302, 402) nach einem der 
Ansprtiche 2 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass das 
Zusatzelement (26) als Blechf ormteil aUsgebildet ist. 

Wischerantrieb (202) nach einem der Ansprtiche 2 bis 7, 
dadurch gekennzeichnet, dass das Zusatzelement (226) 
unldsbar mit dem Tragerrahmen (220) verbunden ist. 

Wischerantrieb (2 02) nach Anspruch -8 , dadurch 
gekennzeichnet, dass' die" unldsbare Verbindung" "(246) durch 
SchweiJien, L6ten, Kleben oder Nieten erzeugt ist. 

Wischerantrieb (502, 602) nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, dass mindestens ein Anschlag als 
separates Bauteil (594) vorgesehen ist, das an. einem 
Bauteil des Wischerantriebs (502), insbesondere am 
Gehause (504), befestigbar ist. 

11. Wischerantrieb (602) nach Anspruch 10, dadurch 

gekennzeichnet, dass zwei Anschlage (690, 694) vorgesehen 
sind. 



10. 



22 



Wischerantrieb (502, 602) nach Anspruch 10 oder 11, 
dadurch gekennzeichnet, dass der mindestens eine Anschlag 
(594) als Stift vorgesehen ist . 

Wischerantrieb (502, 602) nach Anspruch 12, dadurch 
gekennzeichnet, dass der Stift (594) verschiebbar in 
einem Bauteil des Wischerantriebs (502), insbesondere . im 
Gehause (504), angeordnet ist und sich im Wesentlichen 
senkrecht zu der Ebene erstreckt, in der sich das 
Schwingenelement (512) bewegt. 

Wischerantrieb (702) mit einem Gehause (704), einem 
Reversiermotor (706) und einem dem Reversiermotor (706) 
nachgeschalteten Getriebe (708) , wobei an der 
Getriebeabtriebswelle (710) ein Schwingenelement (712) 
zum Antrieb mindestens eines Wischerarms oder eines 
WischerarmgestSnges vorgesehen ist, und wobei der 
Arbeitsbereich des Schwingenelement s (712) in einem durch 
zwei mechanische Anschlage (788, 792) begrenzten 
Schwenkbereich (798) liegt, dadurch gekennzeichnet, dass 
die Anschlage (788, 792) mit .einem bewegbar und/oder 
losbar an oder in dem Schwingenelement (712) vorgesehenen 
Anschlagelement (796) zusammenwirken . 

Wischerantrieb" < 702) nach Anspruch 14; dadurch 
gekennzeichnet, dass die Anschlage (788, 792) mit einem 
Bauteil des Wischerantriebs (702), insbesondere mit dem 
Gehause (704), einstuckig ausgebildet sind. 

Wischerantrieb (2, 202, 302, 402, 502, 602, 702) nach 
einem der vorhergehenden Ansprtiche, dadurch 
gekennzeichnet, dass der Tragerrahmen als Rohrelement 
(20) ausgebildet ist. 

Wischerantrieb (2, 202, 302, 402, 602, 702) nach einem 
der vorhergehenden AnsprUche, dadurch gekennzeichnet, 
dass das Schwingenelement (12) unlosbar mit der 
Getriebeabtriebswelle (10) verbunden ist. 
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. Verfahren zur Montage eines Wischerantriebs (202) an 
einem Tragerrahmen (220), wobei der Wi.scherantrieb (202) 
ein Gehause (204), einen Reversiermotor (206) und ein dem 
Reversiermotor (206) nachgeschaltetes Getriebe (208) 
aufweist, wobei an der Getriebeabtriebswelle (210) ein- 
Schwingenelement (212) zum Antrieb mindestens eines 
Wischerarms oder eines Wischerarmgestanges vorgesehen 
let, und wobei der Arbeitsbereich des Schwingenelement s 
(212) in einem durch zwei mechanische Anschlage (232, 
252) begrenzten Schwenkbereich (2 98) liegt, 
gekennzeichnet durch folgende Schritte: 

a) gegenseitiges Ausrichten und Positionieren von Gehause 
(204) und Tragerrahmen (220), wobei das Schwingenelement 

. (212) eine Lage .aulierhalb seines Schwenkbereichs (298) 
einnimmt, 

b) Montage eines ersten Anschlags (232) an einem Bauteil 
des Wischerantriebs (202), insbesondere an. dem Gehause 
(204) 

c) Befestigen des Gehauses (204) an dem Tragerrahmen 
(220), 

d) Verschwenken .dies- Schwingenelement s.i2 12) in den 
Schwenkbereich (298) , 

e) Montage eines zweiten Anschlags (252) an einem Bauteil 
des Wischerantriebs (202), insbesondere an dem Gehause 
(204) . 

Verfahren zur Montage eines Wischerantriebs (2) an einem 
Tragerrahmen (20) nach Anspruch 18, wobei die Schritte in 
der Reihenfolge a), d) , b) , e) , c) durchgefuhrt werden. 

Verfahren zur Montage eines Wischerantriebs (30-2, 402, 
502, 602) an einem Tragerrahmen (620) nach Anspruch 18, 
wobei die Schritte in der Reihenfolge a)., c) , d) , b) , e) 
durchgefuhrt ' werden. 
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Verfahren zur Montage eines Wischerantriebs (702) an 
einem Tragerrahmen (720) nach Anspruch 20, wobei die 
Schritte b) und e) dadurch ersetzt werden, dass ein 
bewegbar und/oder losbar an oder in dem Schwingenelement 
(712) vorgesehenes Anschlagelement (7"96) verschoben wird. 

Verfahren nach einem der Anspriiche . 18 bis 21 zur Montage 
eines Wischerantriebs nach einem der Anspriiche 1 bis 17. 
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Zusammenf as sung 

Die Erfindung betrifft einen Wischerantrieb mit einem Gehause, 
einem Reversiermotor und einem dem Reversiermbtor 
nachgeschalteten Getriebe, wobei an der Getriebeabtriebswelle 
ein Schwingenelement (212) zum Antrieb mindestens eines 
Wischerarms oder eines Wischerarmgestanges vorgesehen ist, und 
wobei der Arbeitsbereich des Schwingenelement s (212) in einem 
durch zwei mechanische Anschlage (232, 252) begrenzten 
Schwenkbereich (2 98) liegt, wobei mindestens ein Anschlag 
(252) derart losbar und/oder bewegbar ausgebildet ist, dass 
das Schwingenelement bei der Montage des Wischerantriebs an 
einem Tragerrahmen aus einer ersten Montagestellung (222), die 
auiierhalb des Schwenkbereichs (2 98) liegt, ohne Behinderung 
durch den Anschlag (252) in den Schwenkbereich (298) bewegt 
werden kann. Die Erfindung betrifft aufierdem Verfahren zur 
Montage eines Wischerantriebs an einem Tragerrahmen. 



(Figur 2c) 
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